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 دستگاه مهار

 دستگاه کنترل کننده دینامومتر
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 مقدمه

 
 با استتتداده از ی  رل و تنظیم میزان ترمز دینامومترهاکنت

  ی ،دستگاه مهارشتتود  کنترل کننده دینامومتر انجام می

 هتتای منی ی کننتتدهی کنترلکتنترل کننتتده میتنی برا

ا هترل دقیق و سریع انواع دینامومترباشتد ک  امکان کنمی

    باشدرا دارا می

 مزایا

 

 صدح  نمایش لمسی 

 های کنترلی دور ثابت و گشتاور ثابتدارای مود 

 ارزان و اقتصادی 

 

 توضیحات

 
باعث ایجاد بار  ،دینتامومتر بننوان ی  ترمز کنترل شتتتده

بتا توهت  بتت   ،کنترل میزان این ترمز  گرددروی موتور می

بتا استتتتداده از ی  کنترل کننده مجزا  ،مکتانیزم ترمز آن

ین کنترل کننده دارای ورودی ستتترعت ا  گرددانجتام می

د از لو ،و گشتاور موتورستنسور سرعت دینامومتر  از موتور

موتور را  ،های مختلفباشتد و بر استاا استرات یست  می

  نمایدکنترل می

 

  دور ثابت:
 ، دورهاترین مودهای کنترلی در دینامومتریکی از پرکاربرد

دور موتور بننوان ن ی   ،در این حتالت  بتاشتتتدثتابتت می

در صتتورتیک  بار دینامومتر زیاد بوده   گیردکنترلی قرار می

 دینامومتر ،و سترعت موتور کمتر از ن ی  دروواستی باشد

ترمز را کاهش داده تا دور موتور ب  دور  ،بصتتورت اتوماتی 

بست  شدن  و  در این حالت در صورت باز دروواستی برسد

دور روی عدد دروواستتتی  ،اررت وودکودریچ  موتور بصتت

 بسیار با اطمینان بوده و ،این مود کنترلیگردد  کنترل می

امکان فرار کردن موتور و یا واموش شتتدن زیر بار ناگهانی 

  وهود ندارد

 گشتاور ثابت:
با استداده از شاوص قرار گرفتن گشتاور  ،این مود کنترلی

ای بیشتتتتر بر ،این مود کنترلینمتتایتتد  عمتت  می ،موتور

 ،این مود  گرددموتورهتای دیزل ستتتنگین پیشتتتنهاد می

ناک بوده و در صتتورت تنیین گشتتتاور دروواستتتی ویر 

موهود  ،یا فرار موتور امکان واموش شتتتدن و ،نامناستتت 

  باشدمی
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 پنل نمایشی 
باشد اینچی و لمسی می 7این دستتگاه دارای پن  نمایش 

نمایش و تنظیم ضرای   صصدحات مخصواین پن ، دارای 

    باشدمی

دارای قستتمت کالییراستتیون بوده و امکان  ،پن  نمایشتتی

  کالییره نمودن م ادیر وهود دارد

و ستتترعت هابجایی ، امکتان تناریف ن ا  در پنت  ورودی

مورد وهود دارد و امکان انجام بنضی  01بصورت دستی تا 

وهود  ن نیاز ب  نرم افزاروبصتتورت دستتتی و بد ،از آزمونها

  دارد

 هاکاربرد
ایتن دستتتتتگتتاه بترای کنترل دینتتامومترهتتای مختلف 

  کارنت کاربرد داردو ادی برقی  ،هیدرولیکی

 
 

 

 

 مشخصات فنی

 

 مقدار مشخصه نوع مشخصه عنوان

 ولت متناوب 222 ولتاژ الکتریکی منیع تغذی 

ورودی فرمان 

 سرعت
 02الی  2 آنالوگ

ورودی 

 سرعت
 عدد پالس0 عدد

ورودی فرمان 

 گشتاور
 01الی  2 انالوگ

ورودی لود 

 س 
 نیوتن 0222الی  2 عدد

سرعت 

 کنترل
 ثانی  02از  کمتر ثانی 

ذویره سازی 

 داده
 سیک  کاری

سیک  کاری 02تا 

 روی حافظ  داولی

ارتیا  با 

 رایان 
 mbps 100 اترنت

  052*522*252 میلیمتر ابناد
WHD 

 8 گرمکیلو وزن

 

 اطلاعات نصب 

 
های ارتیاطی ین دستگاه بر اساا ورودی و وروهینص  ا

    شودبا دینامومتر انجام می

های برق قدرت دقت شتود در این نص  مسیر :نکته مهم

  از فرمان بصورت کاملا مجزا انجام پذیرد
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 اطلاعات بسته بندی و سفارش گذاری

 
تجهیزات اصتتتلی و لوازم هانیی ارستتتالی در هر دستتتتگاه 

  باشدب  شرح ذی  می کنترل کننده دینامومتر،

 

 تعداد شرح ردیف

 0 دستگاه مهار 0

 2 های ارتیاطی آنالوگکاب  0

 0 برق دستگاه کاب  5

 0 دفترچ  راهنما 6


